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ここに掲載した印刷ミス以外にも, 誤りに気がついた人は, 連絡をくだ
さい.

p. 152, (5.20) 式:

(正) L[ cosωt ] = s

s2 + ω2

p. 193, 問題 1. (1) の解答:

(正) X1(s) = L[ x1 ] =
1− e−s

s

p. 193, 問題 1. (2) の解答:

(2) (1) と同様に, x2(t) = r(t)− r(t− 1)− u(t− 1) = tu(t)− tu(t− 1)−
u(t− 1) である. 一方, r(t), r(t− 1) と u(t− 1) のラプラス変換は

L[ r(t) ] = 1

s2
L[ r(t− 1) ] =

e−s

s2
L[ u(t− 1) ] =

e−s

s

であるから,

X2(s) = L[ x2 ] =
1− e−s − se−s

s2

p. 193, 問題 1. (5) の解答:

L[ t2e−at ] =
2

(s+ a)3


